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FAKULTA ELEKTROTECHNIKY

axovuniacnics ipll  FEKTTEAMS 2024 - SOUTEZ I
EA

TECHNOLOGI RaELsY

Cilova skupina - tym 3-4 studenti Bc. FEKT VUT v Brné, vSechny obory.

Témata projektl: témata projektu zahrnuji oblasti navrhu hardware, software, riznych méreni, i vyzkumnych aktivit

vizda

le.
° L 4 e o o o

Jednotlive tymy se mohou prihlasit garantum do 22.3.2024

Tymy budou mit k dispozici Tymy budou moci
20 tis. K¢ na nakup vybaveni a materialu
Pristup do dilny a PC ucebny « Podilet se na vyvoji novych zajimavych zarizeni
Zajisténi pristupu do specializovanych « Rozvijet se v elektrotechnickych oblastech
laboratori * Rozvijet se pfitymové spolupraci

Pravidelné konzultace s garantem
Pravidelné prednasky pro rozvoj tymu a prace
CENY
« 1.tym - 50 tis. K¢
. e 2.tym - 30 tis. K¢
NJ - 3tym-20tis. KC
g Nejlepsi tymy - prominuti prijimacich zkousek na Mgr. studium
* Neocenitelné nabyti velkého mnozstvi zkusenosti ©
* MoZnost pokracovat na projektu v ramci Bc. prace

SREDNASKA i e Rt Hi



A KOMUNIKAENICH

TecunoLoc! [TEITE A HODNOCENII SOUTEZE I:A

o emmeeme] FEKTTEAMS 2024 — HARMONOGRAM

Harmonogram Parametry hodnoceni
« 11.3.2024 - vyhlasenijednotlivych témat * inovativnost reseni
« do022.3.2024 - nejzazsi termin na prihlaseni se « (lastv mezindrodni soutéZi
garantovi e (castv narodni soutézi
* Duben - listopad- realizace projekt( « aktivni zapojeni student( ostatnich fakult
* Duben - listopad- pravidelné prezentace pro efektivni (max. 2 studenti Bc studijniho programu - do max.
rozvoj tymové spoluprace a dosazeni cilll velikosti tymu 6 osob)
* Pravidelné prednasky pro rozvoj tymu a prace « prezentace na konferenci
* D06.12 - dodani zpravy o realizaci projektu max 10.stran «  ¢lanek v ¢asopisu
« 13.12 - prezentace vysledk( jednotlivych tym0 « vedeni projektu (dokumentace, verzovani kodu,
e 13.12 - zavérecné vyhodnoceni a predani cen reprodukovatelnost,...)
« finalni prezentace
CENY . pro;zraccv)vanost reseni
, oL * sobéstaCnost
* 1l.tym-50tis. Kc « Popularizace - (media, ukazky realizace atd.)

e 2.tym - 30 tis. KC

e 3.tym-20tis. K¢

* Nejlepsi tymy - prominuti pfijimacich zkousek na Mgr. studium
* Neocenitelné nabyti velkého mnoZstvi zkusenosti ©

* MoZnost pokracovat na projektu v ramci Bc. prace
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- FACULTY OF ELECTRICAL

|. ROBOcafé (Grab your coffee with robotic manipulator) [ eeneern

AND COMMUNICATION

e Ukol: vytvorte PLC Fidici systém pro robotickou buriku
vyrabéjici kavu, ktery bude povelovat roboticky manipuldtor
a interagovat s uZivatelem pomoci dotykového panelu.

PROS:

® naudim se programovat PLC a HMI

® npaudim se vytvaret digitalni dvojée stroje

® naudim se pouzivat moderni metody dle principli Primys| 4.0
® naudim se optimalizovat vyrobni systém

CONS:
® prebytek kavy bude tak vyznamny, Ze ji nebude jiz kam lit

kontakt: Ing. Jakub Arm, Ph.D. (arm@vut.cz)

FEKT Eiia=ei
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- FACULTY OF ELECTRICAL

[I. DELTABOT r ENGINEERING

AND COMMUNICATION

Vstupte do svéta inovaci s " Deltabot”!

DELTABOT

Tento projekt nabizi studentiim jedine¢nou moZnost konstruovat a optimalizovat delta robota.
Studenti budou nejen vytvaret fyzického robota, ale také se ponofi do svéta modelovani,
mérfeni a optimalizace 3D tisku.

kontakt: Ing. Dominik Friml (Dominik.Friml@ceitec.vutbr.cz)

Q}Ll:l T=EC

Studentské tymy 2024



FACULTY OF ELECTRICAL

[11. Inteligentni Hangar [ evomeerne

AND COMMUNICATION

e Ukol:

® realizace konstrukce hangaru

® ndvrh prostfedi a komunikaéniho rozhrani pro
vzddlenou obsluhu

® infrastruktura pro vzdaleny dohled a ovladani
p¥istavaciho hangaru pro bezpilotni letadlo
(kamera, senzory a ovladate)

® ndvrh elektroniky vEetné mikrokontroléru pro
dobijeni baterie

® Vysledné funkce prototypu:

® moZnost pfistdni a p¥ipojeni bezpilotniho letadla kontakt: Ing. Ji¥i Janousek
pro nabijeni akumulatoru (xjanou09@vut.cz)
® méfeni parametri dobijeni, bezdratové pFipojeni pro '

, N . UsTAV
Cteni a prenos telemetrickych dat z dronu .rm'mmmm
® mé&reni venkovnich klimatickych podminek i ELEXTROTECHNKY

podminek uvnitf hangdru




FACULTY OF ELECTRICAL

nomni Kavovar r ENGINEERING

AND COMMUNICATION

Cilem projektu je vytvofit autonomni kdvovar propojeny s platformou GOOGLE, ktery umoZni
v€asnou automatickou ptipravu kdvovych napojl pro potvrzené (astniky udalosti v kalendafi.

i
| I— PROBLEM,,

Team of (side effect)

FREE COFFE_ | engineers

Jak to funguje?

SOLUTION

® kavovar je vybaven mechanizovanym zasobnikem na hrne¢ky
dopln&nym o dvouosy manipulator, ktery mize hrnetek ze
zasobniku vyzvednout a umistit jej nejprve pod trysku
kavovaru, a nasledné na véletkovy dopravnik slouZici jako
buffer pro hotové napoje.

Co vas ¢eka?

navrh automatizace jednoudelového stroje
konstrukce mechanickych dild a 3D Tisk

tvorba digitdIniho dvojlete

navrh desky plogného spoje

implementace embedded software a APl Google
tvorba aplikace pro dotykova za¥izeni

Mnoho kavy zdarma!!!

kontakt: Ing. Viclav Kaczmarczyk, Ph.D. (kaczmarczyk@vut.cz)
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FACULTY OF ELECTRICAL

ENGINEERING
AND COMMUNICATION

V. BRNO MARS ROVER

Ukol:
® navrh a konstrukce subsystému pro
vrtani, analyzu a uchovani vzorki

regolitu pro soutéZni rover.

Hledame:
® Sikovné konstruktéry a programatory,
které zajima vesmir

kontakt: Ing. Adam Ligocki, Ph.D.
(ligocki@vut.cz)

=
bt ==
roverchallenge.eu

Studentské ty

mars.fekt.vut.cz

FEKT




FACULTY OF ELECTRICAL

VI. Naramek vyuZzivajici impedanéni tomografii [ cvomeerin

AND COMMUNICATION

e Cilem je vyvinout inovativni naramek
vyuzivajici principy elektrické impedanéni
tomografie pro odhad gest a ovladani
elektronickych zatizeni. Naramek bude
schopen co nejpFesnéji snimat pohyby ruky
a prstl, coz umozni uZivatelim intuitivné
ovladat rlizna zat¥izeni pouze gesty. Tato
technologie slibuje Siroké moZnosti vyuZiti
v oblasti zdravotnictvi, herniho primyslu a
dalSich odvétvich, kde je potFeba
precizniho ovladani pomoci gest.

Témata k Feseni:
® ndvrh a realizace analogové a digitalni kontakt: doc. Ing. Jan Mikulka, Ph.D.
E4sti m&Feni (mikulka@vut.cz)

® navrh a implementace FW, SW, metod GeTAY
strojového ueni a numerického I TEORETICKE A EXPERIMENTALNI |
s s ELEKTROTECHNIKY
modelovani.
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FACULTY OF ELECTRICAL

VIIl. Autonomni maly robot pro sledovani &ary |

AND COMMUNICATION

® Sout&Ze robotil sledujici €iru existuje nepfeberné
mnoZstvi po celém svété, kdy ukolem robota je se
dostat pfes kontrolni body rozsdhlé mapy do cile v
co nejkratsim Case bez zbyteénych penalizaci.
Existuje fada komeréné dostupnych elektronickych
stavebnic &i Ize sestavit roboty ze stavebnic LEGO.
Nicméné, dkolem tohoto projektu je vytvofit vlastni
konstrukci velmi rychlého malého robota (autitka)
pro sledovani &ary o optimalizovanych celkovych
rozmérech a optimalizovanym vyuZzitim elektrické

energie. _
Cil projektu: kontakt: doc. Ing. Petr Sedlsk, Ph.D.
® je cesta pro zvidavé studenty zabyvajici se navrhem (sedlakp@vut.cz)

elektroniky, navrhem konstrukce s vyb&rem vhodné
senzoriky a programovani.

Studentské tymy 2024




FACULTY OF ELECTRICAL

VIII. Stanoveni HR pomoci mobilniho telefonu |

AND COMMUNICATION

® Projekt se zamé&Fuje na vyuZziti mobilnich telefoni
pro snimani biologickych signald, zejména
prostfednictvim fotopletysmografie (PPG) pro
zaznamenavani objemovych zmén v cévnim systému
a fonokardiogramu (PCG) pro zdznam srde¢nich
ozev pomoci mikrofonu.
Cile projektu:

@ namé&fit EKG (reference) za¥izenim Faros a data
riznymi mobilnimi telefony

® na poskytnutych a naméfenych datech vytvofit
algoritmus pro odhad HR

© navrhnout a vytvorit aplikaci, kterd bude odhadovat
tepovou frekvenci pfimo z dat chytrého telefonu

@ porovnani vysledkl pro riizné mobilni telefony

kontakt: Ing. Andrea Némcova, Ph.D. (nemcovaa@vut.cz)
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VIIII. Drony

FACULTY OF ELECTRICAL
ENGINEERING
AND COMMUNICATION

e ¢,.s'"*‘i
Maly dron pro vnitfni pouZziti s
moznosti [étani podle mapy a
schopnosti vyhybani se prekazkam

Cilem bude sestavit, rozlétat a nakonfigurovat maly dron typu FPV, ktery
bude koncipovany pro Iétani ve vnitfnich prostorech. Hlavni vyzvou
tohoto projektu bude volba a nastaveni naviga¢niho systému
nezavislého na GPS, aby byl dron schopen ur€ovat svoji relativni
polohu. Idealnim kandidatem pro tento Ukol je inercialni vizualni
odometrie (iVIO) a vizualni mapovani a lokalizace s jednou kamerou
pomoci technologie SLAM. Pfedpoklada se pouziti letového kontroleru
Ardupilot, pro ktery jiz existuji ovladace téchto metod a fada obdobnych
pfikladd. Létani podle mapového podkladu bude vyuzivat Mission
Planner s geotagovanymi vykresy mistnosti a hal.

Maly dron pro vnitfni pouziti se
schopnosti rozeznavat objekty v
prostoru pomoci Al a nalétavat k
nim

Ukolem tohoto projektu bude zkombinovat moZnosti malého FPV dronu
a strojového rozaznavani objektll v obraze. Dron bude uvnitf mistnosti
lokalizovat zadané objekty pomoci vidéni a k objektim bude na dotek
nalétavvat. Pljde v podstaté o létajiciho robota schopného ve vnitinich
prostorech fesit kontrolni a servistni Ukoly na zafizenich rtzného typu.

kontakt: Ing. ONDREJ CECH Ph.D.
(cechondrej@vut.cz)
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